
Le capteur qui détecte si le cou-
vercle est correctement position-
né est connecté à l’entrée 0 de 
l’automate. 

Le bouton est connecté à l’en-
trée 1 de l’automate. 

 

L’actionneur (moteur) est 
connecté à la sortie 0 de l’auto-
mate. 
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