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Explication du programme :  
Dans le diagramme de programmation de Logicator, le servomoteur est piloté par la case d’ins-
truction “Servo” dans laquelle le déplacement est défini par un nombre entre 0 et 255. 

Mais la plage utile d’utilisation doit être compris e entre 75 et 210. En dessous de 
ses valeurs (0 à 70) et au delà de ces valeurs (210  à 255), on obtiendra une détério-
ration du servomoteur. 

 
Ci-dessous tableau de correspondance du nombre à paramétrer dans la case “Moteurs Servo” se-
lon le comportement attendu du servomoteur. 
 
    0            75                                                150                                                210      255 

 
 

Présentation du module  :     SERVOMOTEUR 

Donner le N° de la sortie  où 
est branché le module et indi-
quée la durée (comprise en-

tre 75 et 201)  
Ex : durée: 75 (-90°) 

Connecter le module à 
une sortie du boîtier 

75 210 

150 


